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マルチモーダルな交通空間の創出

自動車や歩行者，様々なモビリティの利用者が，安全・快適に移動
し，滞在できる道路交通空間のあり方について研究しています．

安全性

新しいモビリティとの共存
• 自動運転や一人乗り小型モビリティ（電動キックボード
等）に対するリスク評価（道路利用者の主観的リスクと
衝突回避の客観的安全性の両面から分析）

• 新しいモビリティを導入することへの社会的受容性の検討

バーチャルリアリティ環境
での歩行者横断実験

快適性
• 歩行者が安全に横断・移動できる
ための道路構造や自動車挙動（自
動運転車含む）の要件分析

• 利用者認識に基づく歩行者のサービス
水準評価

• 多様な機能を充足する道路空間の計
画・設計

円滑性
• 駅コンコース内の
人流分析

• 交通信号制御の改
良・高度化


